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Va multumim ca ati achizitionat aspiratorul robot ROBZONE DUORO XCLEAN.
nainte de utilizare, cititi cu atentie sectiunea “Informatii importante privind siguranta”

pentru o utilizare sigurd al aspiratorului robot.



mportante privind siguranta
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inainte de a utiliza aspiratorul robot, va rugam sa cititi cu atentie si sa respectati
masurile importante privind siguranta.

Aspiratorul robot este destinat exclusiv pentru utilizarea in spatii interioare. Nu-I folositi niciodatd in
exterior. Acest aspirator robot nu este conceput pentru a aspira lichide! Cititi cu atentie acest manu-
al inainte de utilizare. Pastrati acest manual. Respectati masurile din acest manual pentru a reduce
riscul de deteriorare al aspiratorului robot sau in caz de accidentare.

Recomandare

In cazul in care ati cumpérat aspiratorul in lunile de iarna sau I-ati transportat pe vreme rece, inainte
de pornire va recomanddm ca robotul sa se aclimatizeze mai intai la temperatura camerei. Veti pre-
veni astfel deteriorarea electronica din cauza condensului cu aer rece.
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Nu folositi aspiratorul robot in camerele cu umiditate ridicata sau in spatiu in care tabloul de bord
ar putea intra in contact direct cu apa. Nu spalati aspiratorul cu apal

Inainte de utilizare, indepértati din apropierea aspiratorului robot orice obiect care ar putea dete-
riora, (sticla, material textil, hartie etc.) sau agata de periile laterale si ar putea astupa orificiul de
aspirare. Va recomandam la prima utilizare sa monitorizati aspiratorul pentru a detecta eventualele
locuri problematice din apartament (indltimea necorespunzatoare a mobilierului sau incalzirii sub
care s-ar putea bloca aspiratorul, pragurile problematice sau profilele de tranzitie, covorul asezat
necorespunzator etc.) La urmatoarea curatare asigurati-va cd locurile mobilizate sunt pregdtite in
asa mod incat aspiratorul robot in timpul curatdrii nu va avea nicio problema de a efectua curata-
rea perfecta a podelei.

Demontarea sau repararea aspiratorului robot poate fi efectuata doar de catre tehnicieni instruiti
intr-un centru de service autorizat.

Pentru incdrcare utilizati numai accesoriile furnizate de producatorul aspiratoarelor robot. Utili-
zarea accesoriilor neoriginale poate duce la deteriorarea aspiratorului robot sau poate provoca
electrocutare sau incendiu.

Nu atingeti partile conectate in reteaua electrica cand mainele sunt ude.
Evitati conctactul partilor corpului si imbracamintei cu rotile aspiratorului robot.
Nu folositi aspiratorul robot in apropierea unui material combustibil.

Nu incepeti programe de curdtare in timp ce aspiratorul robot se incarca cu ajutorul adaptorului
de alimentare.

Nu tensionati si nu ingreunati cablul adaptorului de alimentare.
Nu va asezati pe aspiratorul robot si nu asezati alte obiecte pe el.
Nu folositi aspiratorul robot in locuri inalte de unde ar putea cadea (mese, scaune, rafturi etc.).

Opriti aspiratorul robot daca doriti sa-I transportati sau nu-I folositi o perioada mai lunga de timp
utilizand comutatorul principal.

Tnainte de a incarca bateria, asigurati-va cd ambele terminale ale bateriei sunt conectate corect.

Informati toti colegii de camerd despre utilizarea aspiratorului robot pentru a evita o eventuald
accidentare.

Nu folositi aspiratorul robot atunci cand cosul de colectare este plin, goliti cosul in mod regulat.

Folositi aspiratorul la temperaturi cuprinse intre 0 — 40°C. Nu plasati aspiratorul robot in locuri cu
temperaturi ridicate.

Scoateti bateria inainte de a arunca sau recicla aspiratorul robot.
Deconectati aspiratorul robot de la adaptorul de alimentare inainte de a scoate bateria.
Aruncati bateria folositd in locuri corespunzatoare.

Nota. Nu permiteti copiilor sa foloseasca aspiratorul robot, chiar si sub supravegherea
unei persoane adulte.

Informatii importante privind siguranta




Avantajele aspiratorului robot ROBZONE DUORO XCLEAN

Aspira - spala - usuca

Acest aspirator robot combina toate tipurile obisnuite de curatare a gospodariei. Aspira co-
voarele, sterge praful fin de pe podeaua neteda cu o laveta uscatd sau murdariile mai usoare
cu o laveta umeda. lar daca podeaua dvs. este mai murdara puteti alege stergerea uda cu
eliberare uniforma de apa din rezervor si uscarea automata a podelei. Dupa care va aspira si
sterge in acelasi timp.

Putere de aspirare foarte intensa

Duoro Xclean obtine o putere de aspirare foarte intensa pentru toate suprafetele datorita
motorului BLDC. Aspiratorul robot isi determina singur nivelul puterii de aspirare in functie
de tipul pardoselii. Aceasta nu numai ca mareste eficienta curatarii, dar duce si la economii
semnificative de energie de pana la 30%.

Doua capete de aspirare schimbabile

Duoro Xclean este echipat cu doua capete de aspirare diferite. Capul de aspirare EASY PET

se poate dupa dorinta inlocui cu capul ACTIVE BRUSH cu peria rotativa, iar robotul insusi
determina modul in care va face curatarea in functie de modul instalat, astfel incat curatarea
sa fie cat mai eficienta. Capul cu peria rotativa este ideal pentru curdtarea covoarelor, capul
de aspirare EASY PET curata perfect podelele netede si aspira parul de animale sau parul lung.

Conceput pentru o operare usoara

Operarea aspiratorului robot este intuitiva si usoard. Curatarea poate fi pornita cu un singur
buton de pe panoul tactil de operare sau de pe telecomanda. Duoro Xclean va comunica cu
dvs. in limba engleza.

Lista noti rilor vocale

Asteptati, procesez comanda

Va rog sa incarcati bateria

Incércarea a inceput

Incércare completa

Va rog sa porniti comutatorul principal

Plasati aspiratorul pe podea

Va rog sa verificati rotile de tractiune

Va rog sa puneti inapoi recipientul de praf

Va rog sa verificati periile laterale

Va rog sa curatati orificiul de aspirare

Avantajele aspiratorului robot ROBZONE DUORO XCLEAN




sa incepeti

1. Scoateti benzile de siguranta care blocheaza protectia la impact in timpul transportului.
2. Introduceti bateriile in peretele virtual, telecomanda si instalati baza de incarcare pe podea.
3. Porniti comutatorul principal pe partea laterald a aspiratorului robot in pozitia ON - modul pregatit.

4. Dacad bateria raporteaza o descdrcare, incdrcati mai inti robotul. Folositi baza de andocare pentru incér-
care, asezati-o pe podea conform instructiunilor din manual, conectati-o la reteaua de alimentare si plasati
in ea aspiratorul robot pentru a-l incdrca. Lasati comutatorul principal in pozitia ON.

5. Aspiratorul robot complet incdrcat il puteti pregati apoi pentru curatare. Daca doriti sa aspirati si sa ster-
geti in acelasi timp, umpleti modulul mop conform manualului cu apa, atasati laveta din microfibra pentru
stergere umeda (albastru-verde) si apoi fixati rezervorul pe partea inferioara al aspiratorului.

6. Apasati butonul de pe panoul de operare al aspiratorului si incepe curatareal

Sfaturi inainte de prima curatare

Fiecare apartament si spatiu este diferit, asa ca va recomandam sa nu lasati aspiratorul robot nesupravegheat ci dimpo-
triva sa urmariti cum se comporta in apartamentul dvs. Astfel foarte usor veti monitoriza eventualele locuri problematice
si veti evita diferite discrepante. Aspiratorul robot nu este perfect si trebuie mai intai sa cunoasca noul mediu ca ulterior
sa va poata sluji mult timp si in mod sigur. Nu va lasati derutati la prima vedere de o miscare ilogica, robotul curata altfel
decat un om. Senzorii IR mapeaza spatiul si alterneaza sistematic algoritmi pe parcursul intregului ciclu de curétare. Si sa
aveti incredere, veti fi multumiti de rezultat. Daca aveti mobilier negru in apartamentul dvs., senzorii IR pot detecta mai
greu obstacolul si, prin urmare, se poate lovi usor. Totusi, robotul este echipat cu o protectie flexibild si sensibild la impact
pentru a preveni deteriorarea robotului sau mobilierului dvs. in caz de coliziune. Aspiratorul robot trece peste profilele de
tranzitie la o indltime de aproximativ 1-1,5 cm si peste covoare cu o densitate normala la o inatime de aproximativ 1 cm.
Dacé doriti sa curatati un apartament mai mare sau un spatiu de peste 80 m2, va recomandam sa impartiti spatiul in
mai multe parti si sa le curatati treptat sau sa curatati camerele pe rand. In cazul in care curatati o suprafata mai mare
intr-un singur ciclu de curatare riscati sa aveti o curatare slaba si, in acelasi timp, robotul dupa curatare nu ar mai putea
gasi corect baza de incarcare.

Avertisment!

Robotul va curdta automat pana la intreaga capacitate a bateriei, apoi va parca in statia de incarcare. Acesta este cel mai
des program de curatare utilizat, nu este necesara programarea. Pentru a intrerupe curatarea apasati butonul. Q)

Robotul nu trebuie sa intre in contact direct cu apa sau orice alt lichid. Nu este destinat aspirarii lichidelor ci exclusiv
pentru stergerea umeda, de aceea umpleti rezervorul cu apa in afara corpului aspiratorului robot. In niciun caz nu
curatati robotul cu o carpa uda, ci doar cu o carpa uscata.

Situatii si solutii care pot aparea in timpul primei curatari:

® Aveti un covor in apartament?
Covorul trebuie sa fie fixat in asa mod incat robotul sa nu treacd peste el in timpul stergerii. Daca aspiratorul robot are
instalat modulul mop (rezervorul de apé cu laveta) si trece peste covor, curatarea poate fi intrerupta, eventual poate
duce la inmuierea nedoritd a covorului.
Solutie: Utilizati peretele virtual pentru a marca zona peste care aspiratorul robot nu trebuie sa treaca.

® Aveti prea putin spatiu sub mobilier?
Se poate intdmpla ca spatiul de sub mobilierul dvs. sa fie la fel de inalt ca si inaltimea aspiratorului. Atunci este posibil
ca robotul sa intre sub mobilier incercand sa curate dar de fapt va lupta sub el incercand sa iasa inapoi. La fel se poate
bloca si sub caloriferul montat pe perete.
Solutie: Va recomandam sa mdsurati in avans indltimea spatiului de sub mobilierul dvs. din apartament pentru a evita
aceasta situatie. Aspiratorul ar trebui sa fie cu minim 1 cm mai mic decét suprafata curatata.

® Aveti cabluri de la electrocasnice sau calculator amplasate liber in apartament?

Va rugdm sd va asigurati ca aspiratorul nu intra in contact cu cablurile amplasate liber in timpul curdtdrii. Se poate in-
tampla ca un astfel de cablu se poate agata de aspirator si poate cauza deteriorarea sau caderea dispozitivului conectat.
In mod deosebit se referd la cablurile subtiri.

Solutie: Inainte de curatare scoateti cablurile de pe podea sau acoperiti-le bine.

Exista profile de tranzitie sau praguri in apartamentul dvs.?

Dacé inaltimea profilului sau pragului este specifica, se poate intampla ca trecerea pe acest prag sa cauzeze eliberarea
rezervorului de apa care ar ramanea separat pe podea.

Solutie: Vd recomandam sa delimitati zona de curatare astfel incat robotul sa nu poata trece profilul de tranzitie sau pragul.
Lumineaza soarele direct camerele dvs.?

Tn cazul in carea podeaua este luminata direct de soare, senzorii pot evalua un astfel de spatiu ca un obstacol ceea ce
poate duce la intreruperea curatarii.

Solutie: Asigurati umbrirea camerei.
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Continul ambalajului de baza
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Aspiratorul robot Baza de incarcare Adaptor de alimentare
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Telecomanda Modulul mop cu Capete de curatare

(bateriile nu sunt incluse in ambalaj) rezervorul de apé schimbabile
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Filtru HEPA Perete virtual

(instalat in aspirator) 2 perii laterale (bateriile nu sunt incluse in ambalaj)
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Laveta Duo Laveta din microfibre Perie de curatare
L (stergere uda) ) (stergere uscata) \(inclusé in recipientul de praf)j

Continul ambalajului poate usor varia de la model la model. Fiecare ambalaj contine intotdeauna
manualul de utilizare. Lista relevanta este disponibila pentru fiecare model la www.robzone.ro

Continul ambalajului de baza




Descrierea aspiratorului

Corpul aspiratorului Buton pentru deschiderea capacului

Protectia la impact

Afisaj tactil si butoane pentru operare

Protectia la impact

Comutator principal

Cap de aspirare EASY PET

Cap de aspirare ACTIVE
BRUSH cu perie rotativa

Roata din stanga

Peria laterala din stanga

Capacul de jos Capacul bateriei
Roata anterioara
Roata din
dreapta
Conector Contacte de incarcare automata
pentru
incarcare

Peria laterala din dreapta

Corpul aspiratorului



Afisajul tactil al aspiratorului
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Butoanele de operare de pe afisaj:
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n Simbol HH-HH
Simbolurile numerice de pe afisaj arata setarea orei, starea de incdrcare si codurile mesajelor de
eroare sau tipul modului de curatare, folosind numere, litere si caractere.

Apasati butonul pentru urmatoarele operatiuni:
A) pentru a trece de la modul de repaus la selectia modului de curatare. Daca tineti acest
buton timp de trei secunde, aspiratorul robot va trece din nou in modul de repaus.
B) pentru a confirma setarea cronometrului, in modul cronometrului de curatare
C) pentru a incepe curatarea in modul selectat.

Apasati butonul "HOME” pentru urmatoarele operatiuni:
A) apasati acest buton in timp ce setati curatarea cronometrata pentru a mari valoarea setata.
B) apasati acest buton in modul de curatare si aspiratorul robot va reveni la baza de incarcare.
C) acest buton este aprins atunci cand aspiratorul cauta baza de incarcare in toate celelalte moduri.

n Apasati butonul "ZIG-ZAG" pentru urmatoarele operatiuni:
A) apasati acest buton in timp ce setati curatarea cronometrata pentru a micsora valoarea setatd.
B) pentru a porni curatarea in modul ZIG-ZAG.

B Apasati butonul "PLAN" pentru urmatoarele operatii:
A) apasati acest buton pentru a seta ora curenta.
B) apdsati si mentineti apasat acest buton timp de 3 secunde pentru a incepe / incheia setarea
cronometrului de curatare.
C) apasarea repetatd a butonului in timpul setérii intrerupe operatiunea.

a Apasati butonul "EDGE CLEAN" pentru urmatoarele operatiuni:
apasati butonul in modul pregatit pentru a incepe curatarea colturilor
si de-a lungul peretilor.

Apasati butonul "PUSH" pentru urmatoarele operatii:
apasati acest buton pentru a deschide / inchide capacul cosului de colectare.

Afisajul tactil al aspiratorului 6




Telecomanda

Afisaj

Buton PLAN (setare cronometru)
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008

Buton HOME (incarcare automata, aspiratorul
va incepe sa caute baza de incarcare pentru
reincarcarea bateriei)

Butoane de directie (navigarea manuala
a miscarii aspiratorului)

)

Buton ON/OFF (pornit/oprit)
Buton MODE (selectarea modului de curatare)

Buton CLICK (setarea orelor)

060

Cu ajutorul telecomenzii puteti opera aspiratorul robot. Inainte de a utiliza telecomanda, asigurati-va ca
comutatorul principal de pe corpul aspiratorului robot se afla in pozitia ON (pornit). Indreptati telecoman-
da spre aspiratorul robot si apasati functia dorita.

Nota: introduceti doud baterii tip AAA in telecomandd inainte de utilizare.

Daca nu veti folosi telecomanda de un timp indelungat, scoateti bateriile.

Utilizarea aspiratorului robot

Incarcare

00
o000 8

Buton SPOT (curatare directionata)

Aspiratorul robot este alimentat de un acumulator plasat in corpul aspiratorului. Dupa finalizarea ciclului
de curatare robotul singur va cduta baza de incdrcare si va incepe sd se incarce. Pentru o durata de viata
maxima a bateriei, respectati recomandarile pentru utilizarea regulata a robotului, precum si intreruperea
prelungitd de utilizare (de exemplu, plecare in vacantd).

Recomandam sa mentineti activ, in orice moment, baza de incarcare conectatad in reteaua de alimentare
iar robotul de alimentare intre ciclurile de curatare regulata sa fie parcat in baza de incércare. Consumul
de energie electrica este minim. Baza de incarcare asigura o ingrijire optima al acumulatorului, iar aspira-
torul robot este intotdeauna gata de utilizare.

Daca nu doriti sa utilizati baza de incarcare in mod continuu, robotul poate fi intrerupt intre fiecare ciclu
de curatare. Dupa finalizarea ciclului de curatare, reincarcati imediat robotul la intreaga capacitate a bate-
riei si apoi opriti-l folosind comutatorul principal de pe partea laterala a corpului robotului. Numai in acest
fel robotul poate fi pastrat pentru o utilizare ulterioara fara riscul de deteriorare al acumulatorului.

n Plasarea bazei de incarcare
Plasati baza de incarcare la perete si indepartati toate obiectele
la o distanta de 1 m pe ambele parti si 2 m din fata bazei, astfel
incat raza de ghidare sa nu fie intrerupta pentru parcarea au-
tomats. In cazul in care obiectele din jurul bazei vor bloca raza
de ghidare, robotul nu va putea localiza baza de incarcare si nu
va putea parca corect. Puteti atasa baza de incarcare de podea
folosind banda adeziva cu doua fete.

7 Telecomanda




Daca aspiratorul robot este oprit, porniti-l cu comutatorul principal in pozitia

ON
(Daca aspiratorul robot nu primeste o comanda in urmatoarele 20 de secunde, acesta intra

automat in modul de repaus.)
Nota. A) Lasati comutatorul principal in pozitia ON, daca este in pozitia OFF, aspiratorul robot

nu va functiona.
B) Dacd setati comutatorul de alimentare in pozitia OFF, valorile setate in modul
cronometrului de curatare vor fi sterse.

Atentie! Inainte de incarcare, asigurati-va ca comutatorul principal este in pozitia ON. Daci
este in pozitia OFF, aspiratorul robot nu se va incérca.

Incércare manuali al aspiratorului

A) Incircarea aspiratorului direct prin intermediul adaptorului de alimentare.
Mai intdi, conectati conectorul adaptorului de alimentare la fanta corespunzatoare de pe cor-
pul aspiratorului robot, apoi conectati adaptorul de alimentare la o priza. Vezi imaginea A

B) Incarcarea aspiratorului folosind baza de incarcare.

Introduceti conectorul adaptorului de alimentare in fanta corespunzdtoare de la baza de incér-
care, apoi conectati adaptorul la o priza de alimentare si baza de incarcare se va porni. Apésati
butonul ,HOME" de pe telecomandd sau afisajul tactil al aspiratorului, iar aspiratorul robot va
reveni automat la baza de incarcare si va incepe sa se incarce. Vezi imaginea B

imaginea A imaginea B

n Incarcare automata
Tn cazul in care aspiratorul detecteaza in timpul curatarii ca bateria este descarcatd, va incepe
automat sd caute baza de incdrcare pentru a se incarca.

Daca aspiratorul robot curata in alta camera decat unde se afla baza de incércare, poate fi dificil
pentru el sa gaseasca baza de incarcare dupa finalizarea ciclului de curatare. Atunci cel mai
adesea ramane pe loc dupa descércare deoarece s-a epuizat toata capacitatea bateriei. Transfe-
rati-l apoi manual la baza si incdrcati-l.

Instructiuni generale de incarcare

o Ldsati baza de incdrcare intotdeauna conectatad la reteaua electricd, in cazul in care nu va fi
conectata, aspiratorul robot nu o va putea gasi si nu se va putea incarca automat.

e Inainte de a incirca bateria, comutatorul principal de pe partea laterala al aspiratorului trebuie
sa fie in pozitia ON.

o Tnainte de prima utilizare incarcati complet bateria aspiratorului robot.

e Dupa descdrcarea completd a bateriei, incarcati aspiratorul robot cat mai curand posibil.

o Daca nu veti folosi aspiratorul robot pentru o perioada lungd de timp, setati comutatorul prin-
cipal de pe partea laterald al aspiratorului in pozitia OFF.

® Nu folositi aspiratorul robot in timpul incdrcarii.

Incércare




Starea bateriei pe afisajul aspiratorului

LILL | bateria este completincarcat
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Sfaturi pentru prelungirea duratei de viata a bateriei

A) Tnainte de prima utilizare incarcati complet bateria aspiratorului robot.

B) Daca bateria este descarcata, incarcati imediat aspiratorul robot.

C) Dacd nu veti folosi aspiratorul robot pentru o perioada lunga de timp, incdrcati complet bateria, opriti
aspiratorul robot folosind comutatorul principal si depozitati- intr-un loc rece si uscat.

D) Dacd nu ati folosit aspiratorul robot timp de mai mult de trei luni, incarcati-l direct folosind adaptorul
de alimentare.

E) Plasati aspiratorul in baza de incércare intre ciclurile de curdtare pentru a asigura o stare optima a bateriei.

F) Nu lasati niciodata aspiratorul robot pornit in starea descarcata! Aceasta poate provoca deteriorarea
ireversibila al acumulatorului. De aceea, daca robotul este descdrcat, ldsati-l sa se reincarce automat prin baza
de incércare sau reincarcati-l imediat folosind adaptorul. Robotul complet incarcat poate sé ramana in baza
de incarcare gata pregatit pentru curatarea ulterioara sau il puteti opri cu comutatorul principal de pe partea
laterald a corpului robotului si pastra pentru utilizarea ulterioara.

Pornire / mod pregatit / mod de repaus / oprire

Pornire

A) Asigurati-va ca comutatorul principal de pe corpul aspiratorului robot se afld in pozitia Pornit.

B) Apasati butonul @ de pe aspiratorul robot sau butonul "ON/OFF” de pe telecomanda, iar aspirato-
rul va incepe curatarea.

Nota: Daca robotul se afld in regim de repaus apésati @ de pe aspiratorul robot sau “ON/OFF” de pe
telecomanda, iar aspiratorul robot se va trezi din modul de repaus. Apdsati din nou butonul

de pe aspiratorul robot sau "“ON/OFF” de pe telecomands, iar aspiratorul robot va incepe curatarea.

Mod pregatit
Modul pregatit inseamna ca aspiratorul robot este pornit si asteapta la selectia dvs. a programului
de curatare. Intreruperea curatarii in curs de desfasurare in modul de repaus pregitit, o puteti face
prin apasarea @ de pe aspiratorul robot sau “ON/OFF” de pe telecomanda. Aspiratorul robot va
intrerupe curdtarea si va rdmane in modul pregatit.

Mod de repaus
Modul de repaus este proiectat pentru a economisi energie atunci cand aspiratorul robot nu este
utilizat de un timp indelungat. Din modul de repaus, robotul poate fi trezit apasand butonul @ de
pe aspiratorul robot sau butonul ,ON / OFF” de pe telecomanda. Pentru a introduce robotul in modul
de repaus din modul pregatit, tineti apasat butonul @ de pe aspiratorul robot timp de 3 secunde
sau va intra in modul de repaus automat daca nu va primi nicio comanda timp de mai mult de 60 de
secunde. Modul nu se va activa daca robotul este conectat in reteaua electrica sau plasat in baza de
incarcare.

u Oprire

Pentru o opri complet aspiratorul robot setati comutatorul principal de pe partea laterald a corpului
aspiratorului in pozitia "OFF"/Oprit.

9 Operarea aspiratorului




Moduri de curatare

Mod de curatare automata

Aspiratorul robot curata automat camera si determina cel
mai eficient mod de curatare. Acesta este cel mai utilizat
mod de curatare. In timpul acestui proces, robotul alternea-
za diferiti algoritmi de curatare dupa cum este necesar.

Curatare directionata
Aspiratorul robot va petrece mai mult timp intr-o
locatie mai murdara la alegerea dvs.

e Daca utilizati un cap de aspirare separat pentru curata-
rea automatd, de indatd ce aspiratorul robot va gdsi un
loc cu mai multd murdarie, va incepe curdtarea cu o
miscare in spirala pentru a curata bine zona murdara.

e Daca utilizati un cap de aspirare cu o perie rotativa,
trebuie sa porniti acest mod separat pentru acelasi tip
de curdtare a zonelor mai murdare apasand butonul
,SPOT” de pe telecomanda.

Curatarea colturilor

Tn acest mod, aspiratorul robot va curata de-a lun-
gul peretilor camerei sau marginilor mobilierului si
va matura colturile minutios.

Curatarea ZIG-ZAG

Potrivit pentru curdtarea eficientd a suprafetelor
mari fara mobilier. Robotul se misca liniar pentru a
acoperi intreaga suprafata cat mai repede posibil.
Imediat ce loveste un obstacol, schimba directia cu
aproximativ 45°.

Modulul de curatare cronometrata

Dupa ce cronometrul a fost setat, aspiratorul robot
pdraseste baza de incarcare la ora stabilita in fiecare
zi si incepe curatarea automata. Va recomandam sa-|
utilizati numai pentru curdatarea uscata. Sau umpleti
rezervorul de apa imediat inainte de a incepe curdta-
rea cronometrata.

Moduri de curatare 10




Selectarea manuala a modului in timpul ciclului de curatare

In timp ce procesul de curatare este in curs de desfasurare, puteti schimba sau selecta 4 tipuri de modu-
ri de curatare diferite, dupd cum este necesar: SPOT / AUTO / EDGE CLEAN / ZIG-ZAG.

Porniti aspiratorul robot pentru curatarea automata folosind butonul @ de pe afisajul tactil al aspira-
torului sau,ON / OFF” de pe telecomanda. Imediat ce aspiratorul incepe sa se miste si incepe curatarea,
puteti selecta diferite moduri de curatare folosind butonul ,MODE" de pe telecomanda.

n SPOT/ Curatare directionata

Apasati de 1 singura data butonul ,MODE" - aspiratorul va incepe
curatarea in modul SPOT, modul de curatare selectat va aparea pe
afisajul telecomenzii si pe scurt timp va aparea 1111 pe afisajul
aspiratorului. Alegerea este confirmata de un scurt semnal vocal.

Aceasta curdtare directionata este potrivita pentru zone mai murdare
sau suprafete mai mici cu murdarii locale (de exemplu, gunoi impras-
tiat). Robotul incepe sa curate spatiul de aproximativ 1 m?timp de
aproximativ 1,5 minute intr-o miscare circulara in directia spiralei.
Nota:

« Modul de curatare SPOT poate fi, de asemenea, pornit separat
direct cu butonul "SPOT" de pe telecomanda.

- Dacd aspiratorul robot aspira cu un cap de aspirare separat, acest
tip de curatare poate fi inclus in programul de curatare automata
daca se intalneste cu o suprafata de podea mai murdara.

AUTO/Curatare automata

Apasati de 2 ori butonul ,MODE" - aspiratorul va incepe curdtarea
in modul AUTO, modul de curdtare selectat va apdrea pe afisajul
telecomenzii si pe scurt timp va aparea 2222 pe afisajul aspiratoru-
lui. Alegerea este confirmata de un scurt semnal vocal.

In acest mod, aspiratorul robot curatd camera automat. Aspiratorul
singur isi alege cea mai potrivita procedura in functie de tipul de
mediu.

Nota: De asemenea, puteti incepe curdtarea automata apasand
butonul @ de pe aspiratorul robot sau butonul ,ON / OFF” de pe
telecomanda.

EDGE/Curatare colturilor si de-a lungul peretilor

Apasati de 3 ori butonul ,MODE" - aspiratorul va incepe curdtarea
in modul EDGE, modul de curatare selectat va aparea pe afisajul
telecomenzii si pe scurt timp va aparea 3333 pe afisajul aspiratoru-
lui. Alegerea este confirmata de un scurt semnal vocal.

Tn acest mod, aspiratorul robot efectueazi curatarea de-a lungul
peretilor sau mobilierului.

Nota: Puteti porni, de asemenea, modul de curdtare a colturilor si
de-a lungul peretilor apasand butonul ,EDGE CLEAN" de pe aspira-
torul robot.

O curstarea ziG-zAG
Apasati de 4 ori butonul ,MODE" - aspiratorul va incepe curatarea
in modul ZIG-ZAG, modul de curatare selectat va aparea pe afisajul
telecomenzii si pe scurt timp va aparea 4444 pe afisajul aspiratoru-
lui. Alegerea este confirmata de un scurt semnal vocal.

Daca trebuie sd curatati o camera mai mare, fara obstacole si mobi-
lier, selectati acest mod.

1 Selectarea manuala a modului de curatare




Cronometru de curatare

Cu ajutorul cronometrului de curdtare puteti seta pornirea amanata al aspiratorului. Aspiratorul robot va
incepe automat curatarea la ora selectata in fiecare zi a sdptamanii.

Atentie: Nu utilizati niciodatd pornirea amanata a curatarii pentru curdtarea uda atunci cand rezervorul
este umplut cu apa. Ar putea cauza umezirea podelii in jurul bazei de incarcare.

Setarea cronometrului de curatare (pornire amanata)

Aspiratorul robot poate fi programat doar in modul pregatit sau in modul de incarcare. Dacé aspiratorul
robot este in mod de repaus, apasati butonul @de pe aspiratorul robot sau "ON/OFF” de pe telecoman-
da pentru a trece la modul pregatit.

Tnainte de a seta cronometrul de curatare, setati mai intai ora curentd pe afisajul tactil al robotului si
telecomanda.

Setarea orei curente

A) Setarea cronometrului de curatare pe aspiratorul robot

Apasati scurt butonul “"PLAN" iar pe afisajul tactil al aspiratorului robot se va afisa ora curenta a siste-
mului, iar primele doua cifre din stanga vor incepe sa clipeasca. Apasati butonul "THOME" pentru a mari
valoarea sau butonul “ZIG-ZAG" pentru a micsora valoarea. Continuati prin setarea minutelor. Apasati
butonul @ si cele doud cifre din dreapta vor clipi. Apasati butonul "HOME” pentru a mdri valoarea sau
butonul "ZAG-ZAG" pentru a micsora valoarea. Pentru a confirma datele setate, apasati butonul.

Datele setate sunt salvate in memoria robotului doar atunci cand toate indicdtoarele albastre "HOME”
si "ZIG-ZAG" se aprind din nou. Daca aceste indicdtoare nu se aprind, robotul prelucreaza in continuare
datele, va rugam sa nu introduceti alte comezi in acest timp.

Apasati butonul "PLAN" pentru a iesi din modul de setare a orei. (Daca apasati butonul "PLAN"in timp ce
setati ora, valorile setate nu vor fi salvate.)

B) Setarea orei curente de pe telecomanda

Apasati lung si mentineti apasat butonul "CLK" de pe telecomanda pana cand pe afisaj nu se aprind
primele doua cifre din stanga. Utilizati sagetile in sus si jos pe butonul de directie pentru a seta valoarea
dorita a orei. Apasati sageata din dreapta pentru a trece la setarea minutelor. Apasati butonul "CLK"
pentru a confirma datele setate. Pentru functionarea corecta a telecomenzii cu aspiratorul, este necesar
sd setati aceeasi ora curenta pe ambele dispozitive.

Setarea cronometrului de curatare

A) Setarea cronometrului de curatare pe aspiratorul robot
Acum setati ora la care aspiratorul va incepe singur curatarea automata in fiecare zi a saptamanii.

Apadsati si mentineti apasat butonul "PLAN" timp de 3 secunde. Pe afisajul aspiratorului robot va aparea
"00:00" iar primele doua cifre din stdnga vor incepe sa clipeasca pentru a seta ora. Apasati butonul
"HOME" pentru a mari valoarea sau butonul "ZIG-ZAG" pentru a micsora valoarea. Continuati prin setarea
minutelor. Apasati butonul si cele doua cifre din dreapta vor clipi. Apasati butonul "HOME" pentru a
mari valoarea sau butonul “ZIG-ZAG" pentru a micsora valoarea. Apasati butonul@ pentru a confirma
datele setate. Dupa cateva secunde, afisajul cronometrului pentru curatare se va schimba la ora actuala.
Datele setate sunt salvate in memoria robotului numai atunci cand se aprind din nou indicdtoarele
albastre "HOME” si "ZIG-ZAG". Dacd aceste indicatoare nu se aprind, robotul prelucreaza in continuare
datele, va rugam sa nu introduceti alte comezi in acest timp.

La ora setata de dvs. robotul va curata in fiecare zi a saptamanii.

N\ Pentru a verifica datele setate, apasati butonul “PLAN" de pe telecomanda iar pe afisajul tactil al
aspiratorului se va afisa ora la care aspiratorul va incepe curatarea.

Cronometru de curdtare 12




B) Setarea cronometrului de curatare de pe telecomanda

Pornirea amanata pe telecomanda se seteaza ca o amanare in timp real. Perioada de timp amanata dupa
care aspiratorul robot va incepe sd curate se seteaza pe timp de 30 de minute.

Apasati lung si mentineti apasat butonul “PLAN" de pe telecomanda pana cand primele doua cifre din
stanga de pe afisaj vor incepe sa clipeasca. Utilizati sagetile in sus si jos de pe butonul de directie pentru
a seta amanarea. Apasati butonul "ON/OFF” pentru a confirma setarea. Daca setarea este corecta, se va
auzi un scurt semnal sonor.

Exemplu: dacd acum este ora 9:00 dimineata si setati o amdnare de 6:30, aspiratorul robot va incepe curdtarea
dupd 6 ore si 30 de minute de la setarea cronometrului, adicd la 15:30, aceastd valoare cronometratd va apdrea
dupd salvarea setdrii si pe afisajul aspiratorului. Daca ldsati comutatorul principal al aspiratorului robot pornit,
aceeasi curdtare se va repeta la ora 15:30 dupd incdrcare in fiecare zi.

7.\ Pentru a verifica setarea corecta a cronometrului, apasati butonul “PLAN" de pe telecomanda iar
pe afisajul tactil al robotului va aparea cronometrul setat, adicé la ce ora va incepe aspiratorul curatarea.
Dupa cateva secunde, aceste date se vor schimba automat la ora curenta.

Anularea cronometrului

Pentru a anula cronometrul, setati cronometrul pe afisajul tactil al aspiratorului si pe telecomanda la
valoarea 00:00.

Apasati si mentineti apasat butonul "PLAN" timp de 3 secunde. Pe afisajul aspiratorului robot se vor
aprinde primele doua cifre din stdnga pentru a seta ora. Apasati butonul "HOME" pentru a méri valoarea
sau butonul @ "ZIG-ZAG" pentru a micsora valoarea si setati 00. Continuati sa setati minutele. Apasati
butonul si cele doua cifre din dreapta vor clipi. Apasati butonul ,HOME" pentru a méri valoarea sau
butonul,ZIG-ZAG" pentru a micsora valoarea si setati 00. Apdsati butonul @ pentru a confirma setarea
datelor. Dupa cateva secunde, afisajul cronometrului de curatare se va schimba la ora actuala. Datele
setate sunt salvate in memoria robotului numai atunci cand se aprind din nou indicédtoarele albastre
"HOME"si "ZIG-ZAG". Daca aceste indicdtoare nu se aprind, robotul prelucreaza in continuare datele, va
rugam sa nu introduceti alte comezi in acest timp.

7.V Pentru a verifica setarea datelor, apasati butonul ,PLAN" de pe telecomands, iar afisajul tactil al
aspiratorului va apdrea ora 00:00. Acum, cronometrul nu este setat.

Aspiratorul robot este echipat cu o serie de senzori care asigura orientarea in spatiu si, de asemenea,
afecteaza miscarea in jurul mobilierului sau peretilor.

Atentie la mobilierul negru. In cazul in care in camere se afla mobilier inchis sau pereti inchisi, raza
IR nu ar putea fi corect reflectata spre senzorii din protectia la impact, iar in acest caz aspiratorul ar
respinge obstacolul prin protectia la impact cu suspensie. Acest lucru este similar daca aspiratorul
are un obstacol ingust in fata sa (de exemplu piciorul scaunului). In aceste cazuri, aceasta nu este o
defectiune a aspiratorului ci o caracteristica de proiectare si este un fenomen normal.
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Tipuri de aspirare

In functie de tipul de podea, puteti selecta si modifica tipul capului de aspirare, dupa cum este necesar.
Daca aveti o podea neteda sau utilizati robotul pentru stergere, folositi un cap de aspirare separat
pentru un efect maxim de curatare. Dacd robotul va efectua doar aspirare si aveti nevoie sa aspirati si
covoarele atunci folositi capul cu peria rotativa.

Capul de aspirare EASY PET

«+ podele netede, de lemn si laminate si in modul de stergere

« curatarea parului de animale

NT.\P Alegerea acestui cap de aspirare este ideala in cazul in care un membru de familie are par

lung sau locuiti cu un animal de companie pufos. Acest tip de cap de aspirare fara peria rotativa, prin
aspirarea puternicd va trage fara nicio problema smocurile de pér sau parul de animale si astfel dispare
necesitatea curatarii dificile a parului agatat in timpul intretinerii periei.

A) V'4

Capul de aspirare ACTIVE BRUSH cu peria rotativa

« podele netede mai murdare, de exemplu cu murdarii uscate
+ covoare

inlocuirea capetelor de curatare

Procedati conform imaginei A.
Apasati fila de eliberare a capului si scoateti-o. Introduceti in orificiu
capul nou si apdsati pana cand nu auziti un clic.

Stergere uscata, umeda si uda

Aspiratorul robot DUORO XCLEAN este echipat cu doua lavete diferite pentru stergere umeda, uscata
si uda si cu un modul mop cu rezervor de apa. In timpul stergerii pedelei, atasati intotdeuana laveta pe
modulul mop. Asigurati-va ca in zona de curatare nu se afla niciun covor, praguri mari sau profile de
tranzitie unde robotul cu mopul s-ar putea bloca.
Atentie: Nu folositi niciodata mopul in camerele cu covoare!

Tn timpul curatarii umede sau ude, nu utilizati niciodata functia pornirii amanate pentru

a evita umezirea inutild a podelei in jurul bazei de incarcare.

A. Instalarea modulului mop si lavetelor

n h Y 1. Instalarea lavetei
Atasati laveta pe partea inferioard a modulului mop cu ajuto-

rul scaiului si asigurati-va ca este bine fixat vezi imaginea 1.
Selectati laveta in functie de stergere uscata sau uda.

2. Instalarea modulului mop cu laveta pe corpul aspiratorului.
Intoarceti aspiratorul si atasati suportul pentru laveta pe corpul
aspiratorlui robot glisand filete de pe suportul lavetei in punctele
de conectare din corpul aspiratorului robot. Atasati modulul
mop pe partea inferioara a robotului, vezi imaginea 2.

Stergerea uscata si umeda

Pentru stergerea uscata, selectati laveta din microfibra si atasati-l pe modulul mop. Nu umpleti rezervo-
rul cu apa! In acest caz, rezervorul ramane gol si serveste doar ca purtator al lavetei. Atasati modulul pe
partea inferioara a robotului.

Pentru stergerea umeda, umeziti bine mai intai laveta, stoarceti-o putin si atasati-o pe modulul mop.

Tipuri de aspirare si stergere 14




Stergerea uda

00

0 00

N7 - Pentru o functionare mai bung, puteti inmuia laveta

Perete virtual

Indepértati mai intai suportul pentru laveta cu rezervorul de apa din corpul aspiratorului, abia apoi
umpleti rezervorul cu apd. Nu umpleti niciodatd rezervorul si nu inmuiati laveta in timp ce este atasatd
de aspirator, acest lucru ar putea deteriora aparatul.

Atasati laveta pe suport. Puteti inmuia laveta in prealabil cu apa sau un amestec de detergent preferat
(doar acesta nu se toarna niciodata in rezervor).

Deschideti orificiul rezervorului. Umpleti rezervorul cu apa. Nu folositi apa mai calda decat 30 °C.
Umplerea va merge mai usor cu un debit mai mic de apa. Pentru a indeparta bulele de aer si a utiliza
intreaga capacitate a rezervorului, dacé este necesar inclinati-l usor in timpul umplerii. inchideti orifi-
ciul pentru umplerea rezervorului.

Tnainte de a instala suportul pentru laveta pe corpul aspiratorului robot, asigurati-va ca pe suport nu
aramas apa.

Atasati suportul pentru laveta pe corpul aspiratorului robot glisand filetele de pe suportul lavetei in
punctele de conectare din corpul aspiratorului si apasati ferm intregul modul mop impotriva sasiului
robotului.

Montati capul de aspirare EASY PET (fara peria rotativa), este esential pentru o functionare corectd a
stergerii.

in apa si scurgeti putin inainte de a sterge, apoi
atasati-o pe modulul mop.

+ Pentru a creste eficienta stergerii ude a podelei,
fnmuiati mopul in apa cu un adaos de detergent
pentru spalarea podelei. Scurgeti usor laveta
fnainte de utilizare.

Umpleti numai cu apa rezervorul modulului

mop proiectat in acest scop, nu turnati nicio-
datd apa in alte parti ale aspiratorului, riscati
astfel deteriorarea permanenta ale electroni-
« Dacd va mai ramane apd in rezervor dupa stergere,  celor robotului.

varsati-o.

@ Trasmitator de semnal infrarosu

@ Indicator a starii de utilizare
@ = Slot de transmisie a semnalului infrarosu

Comutator principal

00

15

Capacul inferior

/

4 [T
Peretele virtual creeaza un perete invizibil peste care aspiratorul robot nu ) .I
va trece. Peretele virtual poate fi folosit pentru a impiedica aspiratorului 1 r: { '
robot sd pardseasca camera unde curétd (asezati-l in afara cadrului usii) -
sau pentru a proteja obiectele fragile de contactul cu aspiratorul robot.
Peretele virtual poate crea un zid invizibil de pana la 4 metri lungime. \_
Dupa introducerea bateriilor, setati comutatorul de pe peretele virtual in e =
pozitia ON.
Plasati peretele virtual in locatia aleasa de dvs. b
Orientati peretele virtual astfel incat sa fie cu semnul @ 111> 3m )
rotit in directia in care doriti sa creati peretele artificial. Daca nu utilizati T -
peretele virtual, setati comutatorul in pozitia OFF. _ J

Perete virtual




Introducerea bateriilor in peretele virtual

N

|
L

Deschideti capacul bateriei de Introduceti 2 baterii de tip D Dupa ce glisati partea din fata a
pe peretele virtual. n peretele virtual in functie capacului in canelurd, impingeti
de polarizarea indicata. partea opusa in jos pana cand

auziti un clic.

Curatarea usoara a cosului de colectare

Filtru fin principal

Maner

Recipientul de praf
Cosul de
colectare Filtru HEPA

Etansare filtru HEPA

Goliti cosul de colectare in mod regulat pentru o eficientd mai mare de
curatare. Daca este necesar, cosul de colectare poate fi spdlat cu apa
sub apa curenta. Filtrul Hepa trebuie indepartat inainte de spdlarea
cosului de colectare.

Tnainte de utilizare, clititi cu ap& recipientul de praf pentru a preveni
ridicarea ulterioara a prafului si poluarea aerului cu praf. Dupa spalare,
ldsati cosul sa se usuce sau uscati-l bine. Plasati filtrul Hepa numai intr-un
recipient de praf bine uscat.

Curatati in mod ideal cosul inainte de fiecare utilizare sau intotdeauna cand este plin.
Urmati imaginile de mai jos.
Curatarea suprafetei aspiratorului

Aspiratorul robot poate fi sters de praf cu o carpa uscata sau usor umezita. Nu spalati niciodata aspiratorul
robot cu apa sau o carpa uda. Lichidul sau umiditatea ar putea patrunde in aparat si astfel ar putea provo-
ca deteriorarea permanentd a electronicelor robotului.
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Curatarea filtrelor

S Filtrele curate si cosul gol imbunatatesc semnificativ calitatea curatarii.

A) Dupa aproximativ 15-30 de zile, curatati filtrul HEPA cu o perie.

B) Filtrul principal si filtrul HEPA pot fi inlocuite cu altele noi, daca este necesar.
Atunci cand inlocuiti filtrul HEPA, nu aruncati etansarea din jurul filtrului HEPA.
NU SPALATI NICIODATA FILTRUL HEPA CU APA. Durata de viata a filtrului HEPA este de
aproximativ 1 an. NU UTILIZATI NICIODATA ASPIRATORUL ROBOT FARA FILTRUL HEPA.

~

-~

Apdsati butonul PUSH de pe corpul aspiratorului. Indepartati cosul de colectare.

Scoateti si Deschideti recipientul de praf
curatati filtrul HEPA. | si scoateti Filtrul fin principal. | Goliti murdaria din cos.

Clatiti recipientul de praf cu apa si Intoarceti filtrul Hepa si Filtrul fin princi-
curatati Filtrul fin principal cu o perie. pal in cosul de colectare. )

-

Curatarea rotilor si senzorilor Curatarea contactelor de incarcare

Stergeti usor contactele de incdrcare, atat pe
aspiratorul robot, cat si pe baza de incércare
Cu O carpa sau o perie.

S\ '

Stergeti usor rotile si senzorii cu o carpa sau o
perie. Curatati rotile de parul agatat si de mur-

17 Curatarea rotilor, senzorilor si filtrelor




Curatarea periilor laterale

* Verificati periile laterale daca nu sunt deteriorate sau dacd nu se afla &.

pe ele murdarii. -,

 Curatati periile laterale cu ajutorul unei carpe.

e Dacd periile laterale sunt ondulate sau sfasiate, indepartati-le si T
inmuiati-le in apd fierbine timp de 5 secunde.

L

¢ Dacd periile laterale sunt deteriorate ireversibil, inlocuiti-le cu altele ;
noi. Inlocuiti trdgand in sus si plasati impingand in jos. } % -

Curatarea capului de aspirare EASY PET si senzorului de praf

Scoateti capul de aspirare EASY PET separat din aspiratorul robot si curatati orificiul de aspirare inclusiv
senzorul de praf folosind o carpa, sau o perie, asa cum se arata mai jos.

Eliberati mecanismul de sigurantd apdsand
din partea dreapta a capului de schimb

si trageti usor filetele de siguranta spre
dreapta. Dupa care, capul poate fi liber in-
departat. La introducerea capului inapoi in
aspirator, procedati la fel in ordine inversa.
Mai intéi introduceti filetele de siguranta
pe o parte, apoi impingeti in locul mecani-
smului de sigurantd pana cand face un mic
clic pentru aintra.

Atentie: Senzorul de praf nu
trebuie sa intrd in contact cu apa!

Curatarea rezervorului de apa

e in cazul in care aveti apa tare, canalul de aerare poate fi infundat si poate fi curdtat cu usurinta
cu un bolt ingust si lung.

® Clatiti rezervorul de apa dupa fiecare stergere si ldsati laveta sa se usuce.

o Dacd aveti apa tare, calcarul depus in rezervor poate complica umezirea lavetei in timpul sterge-
rii. Decalcificati rezervorul folosind preparete destinate acestui scop sau apa acetica.

4
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Curatarea capului cu peria rotativa

Indepartati partea cu peria rotativa. indepartati partea cu peria si curatati peria si capacul acesteia cu o
carpa sau perie, asa cum se arata in desenul de mai jos. Pentru a indeparta pérul agatat, puteti utiliza cu

atentie foarfecele. o

A) Apasati fila pentru a elibera B) Trageti de incuietori si
capul si scoateti-I. eliberati grila.

C) Deschideti clapeta de blocare.

Nota: Atunci cand intoarceti peria la loc,
urmati procedura corecta de introducere a D) Scoateti peria si curtati-o de praf si
fiecdrei piese. murdarie.

ingrijirea lavetelor

Lavetele pot fi spélate in masina de spalat, program pentru rufe delicate cu o temperatura a apei de ma-
xim 30°C. Dupa spalare, va recomandam sa nivelati laveta si sa o lasati sa se usuce pe o suprafata plana.

Introducerea si inlocuirea bateriei

A) Scoateti cele doud suruburi de pe capacul bateriei.
B) Scoateti capacul bateriei.
C) Scoateti bateria folosind cele doua benzi de pe partile laterale ale bateriei.
D) Deconectati conectorii care conecteaza bateria cu corpul aspiratorului robot.
E) Introduceti o baterie noua.
F) Conectati conectorii.
E) Intoarceti capacul bateriei inapoi si asigurati-va ca peria laterala nu este prinsa de el.
G) Montati cele doud suruburi pe capul bateriei.
Nota: Folositi numai baterii aprobate de producétorul si vanzatorul aspiratorului robot.
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Specificatii tehnice

s 2
Diametru 340 mm
Tnaltime 100 mm
Greutate 3,5kg
Specificatii tensiunea bateriei 14,4V
Volumul de impuritati colectat panala 1 litru
Metoda de incarcare automata/manuala
Moduri de curétare automat, curatare directionata, curdtarea colturilor si
de-a lungul peretilor, ZIG-ZAG, curatare cronometratd
Durata de incarcare 4-6 ore
Durata de curatare 80- 120 min
Nivelul de zgomot 60-70dB
L Tipul bateriei Ni-MH 2000 mAH )

Solutionarea problemelor

Cod de eroare | Motiv Solutia
AUBF Orificiul de aspirare este astupat. Curatati orificiul de aspirare.
AUBN Cosul de colectare nu este introdus Glisati cosul de colectare in aspirator.
corect sau lipseste.
E1xx - E3xx Eroare la senzorul de impact. Testati sensibilatatea protectiei la
impact din fata.
Edxx - E9xx Eroare la roti sau la senzorii de im- Puneti aspiratorul pe o podea
Eaxx - Efxx pact. Senzorii de podea raporteaza nivelata si verificati, eventual curatati
un risc de cadere sau obstacol. protectia la impact din fata.
Exx1-Exx9 Senzorii protectiei la impact rapor- Curatati lentilele senzorilor de podea
ExxA - ExxF teaza un obstacol. de pe partea inferioara a aspiratoru-
lui si curatati protectia la impact.
Ex1x-Ex9x Senzorii protectiei la impact rapor- Curatati protectia la impact.
ExAx- ExFx teaza un obstacol.
LO1x Supraincarcarea motorului de Asigurati-va ca aspirarea este pornita
aspirare. si goliti cosul de colectare.
LOx1- LOx9 Supraincarcarea uneia dintre roti sau | Verificati daca rotile sau periile laterale
LOxA -LOXF supraincarcarea periilor laterale. nu sunt blocate sau daca nu sunt
obiectele straine infasurate in jurul lor.
L02X Supraincarcarea periei rotative Verificati daca peria nu este blocata
sau dacd nu sunt obiecte straine
infasurate in jurul acesteia.

Daca problema nu se rezolva datoritd acestor pasi recomandati si codul de eroare nu dispare, faceti

urmatoarele:

n Resetati aspiratorul robot oprindu-I si pornindu-I din nou folosind comutatorul principal.

Daca problema persista, contactati distribuitorul dvs. sau un centru de service autorizat. Contactele
pot fi gésite la www.robzone.ro
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Distribuitor:
RobZone Europe, s.r.o.
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